@ Repplix

by atol cd

Capturer et Programmer
la programmation robotique

via motion capture

Repplix rend la programmation robotique rapide, intuitive et accessible a tous
les operateurs. Compatible avec 99% des robots, cette solution scalable et
flexible assure un travail securise. Notre innovation renforce la competitivite
et soutient la souverainete industrielle, avec des applications aussi variees
que le detourage, le soudage, le pongage, la peinture...
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La technologie Repplix permet de robotiser des activités de production par capture de
mouvement. Grace a elle, un opérateur sans compétences en programmation peut -
en quelques secondes - programmer les mouvements d’un robot.

Concretement, l'opérateur utilise un outil équipé de capteurs pour effectuer son
geste de travail. Le dispositif est equipé d'un pointeur - en contact ou non avec la

piece a traiter - que l'opérateur doit deplacer afin d'enregistrer un mouvement. Par
conséquent, l'enregistrement peut eégalement seffectuer dans un environnement
représentatif éloigné de la cellule robotique (par exemple dans le cas d'applications
dangereuses).

Le systéme capture ce mouvement et 'envoie au robot, qui peut ensuite le reproduire
automatiquement.

L'exécution du cycle de production peut se derouler en toute confiance et sans
supervision humaine.
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Domaines d’application

La force de Repplix réside dans sa capacité a se decliner dans une multitude
d'applications : du pongage a la soudure, en passant par la projection et le decapage
laser...

Cette innovation repond a la fois a la pénurie de roboticiens, d'opérateurs en tout
genre en passant par la necessité de proteger les opérateurs de la penibilite de
certaines téches.
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Repplix révolutionne
la robotigue industrielle

Une solution issue d’un projet d’'innovation mene avec MBDA
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